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1 Wichtige Information

¢ Diese Kurzanleitung ist vor Inbetriebnahme des Gerates vollstandig zu
lesen und mit Sorgfalt zu beachten.
Fur detaillierte Informationen zu Montage und Betrieb des Sensors
steht eine ausfuhrliche Gebrauchsanweisung (535084.01) zur Ver-
figung unter:

www.schmidttechnology.de
Im Zweifelsfall die dort aufgefiihrten Informationen beachten.

¢ Bei Nichtbeachtung oder Nichteinhaltung kann fir daraus entstandene
Schaden ein Anspruch auf Haftung des Herstellers nicht geltend ge-
macht werden.

o Eingriffe am Gerét jeglicher Art —aufRer den bestimmungsgemaéafien und
den beschriebenen Vorgédngen — fihren zum Gewahrleistungsverfall
und zum Haftungsausschluss.

e Das Gerat ist ausschlielich fiir den nachstehend beschriebenen Ein-
satzzweck (siehe Kapitel 2) bestimmt. Es ist insbesondere nicht vorge-
sehen zum direkten oder indirekten Schutz von Personen oder Maschi-
nen.

e SCHMIDT Technology tbernimmt keinerlei Gewahrleistung hinsicht-
lich der Eignung fiur irgendeinen bestimmten Zweck und Ubernimmt
keine Haftung fur zuféllige oder Folgeschaden im Zusammenhang mit
der Lieferung, Leistungsfahigkeit oder Verwendung dieses Gerats.

2 Einsatzbereich

Der SCHMIDT® Stromungssensor SS 20.600 ist fir die stationare Mes-
sung sowohl der Stromungsgeschwindigkeit als auch der Temperatur von
Luft und Gasen konzipiert.

Der Sensor misst die Normalgeschwindigkeit wn (Einheit: m/s), bezogen
auf die Normalbedingungen von 1013,25 hPa und 20 °C. Das Ausgangs-
signal ist linear und unabhéngig vom Druck und der Temperatur des
Messmediums.

Bei Betrieb des Sensors im Freien ist er vor direkter Bewitterung
zu schitzen.

Fur den Einsatz in ATEX-Bereichen ist die Zusatzanweisung
ATEX (535698.01) zu lesen und mit Sorgfalt zu beachten.

Informationen und Sicherheitshinweise fir den Einsatz in Medien
mit einem Sauerstoffanteil > 21 % sind der ausfihrlichen Ge-
brauchsanweisung (535084.01) zu entnehmen.

> B>
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3 Montage

Den Sensorkopf immer an der ginstigsten Stelle fir die Stro-
mungsmessung positionieren, typischerweise in der Rohrmitte.

Der Sensor misst unidirektional, die Verkippung des Sensorkop-
fes relativ zur Stromungsrichtung sollte +3° nicht Uberschreiten.

Der Sensor sollte vorzugsweise in horizontal
verlaufenden Rohren eingebaut werden. W <2mls
Der Einbau in einem senkrechten Rohr mit ab- "

warts gerichteter Strdmung ist zu vermeiden, _

da sich dann die untere Messbereichsgrenze
erhoht.

Korrekte Messwerte werden dann erst ab einer
Stromungsgeschwindigkeit von 2 m/s ausge-
geben (bei 16 bar).

Fur eine korrekte Messung muss eine moglichst turbulenzarme Stréomung
vorliegen. Diese erhdlt man durch Einhaltung genigend langer, gerader
Strecken sowohl vor als auch hinter dem Sensor ohne Stérungsstellen.
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Die minimale Einlauf- und Auslaufstrecke ist abhéngig von der Art des
Stromungshindernisses vor der Messstrecke und dem Innendurchmesser
D des Rohrs.

. . . Mindestléange
Stromungshindernis vor der Messstrecke :
Einlauf (L1) | Auslauf (L2)
Geringe Krimmung (< 90°) 10x D 5x D
Reduktion / Erweiterung / 90° Bogen / T-Stiick 15x D 5x D
2 Bdgen & 90° in einer Ebene (2-dimensional) 20x D 5x D
2 Bdgen & 90° (3-dimensionale Richtungsanderung) 35xD 5x D
Absperrventil 45x D 5x D
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Einbau

A Der Ein- und Ausbau darf nur in drucklosem Zustand erfolgen.
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Bei mechanischer Belastung (z. B. Vibration) ist die Mutter zu-
satzlich zu sichern (z. B. mit Schraubensicherungskleber).

Die Ausrichtflache am Sensorgehduse darf nicht zum Kontern
verwendet werden.

Vor Beaufschlagung mit Druck ist die druckdichte Montage sowie
die korrekte Befestigung der Rohrverschraubung und der Aus-
wurfsicherung zu prufen.

Diese Uberpriifung ist periodisch zu wiederholen.

Wird der Sensorkopf in Wasser unter Uberdruck betrieben, kann
der Sensor irreversibel geschadigt werden.

Der Sensor misst unidirektional, die axiale Verkippung des Kop-
fes relativ zur Stromungsrichtung sollte +3° nicht Uberschreiten.

Elektrischer Anschluss

Bei der elektrischen Montage ist zu gewahrleisten, dass keine Be-
triebsspannung anliegt und ein versehentliches Einschalten der
Betriebsspannung nicht mdglich ist.
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Blick auf Steckverbinder Sensor

Fur den Betrieb des Sensors wird eine Versorgungsspannung
von 24 Voc £ 20 % mit mindestens! 200 mA bendétigt.

Die zugrundeliegende Schutzklasse Il (SELV) bzw. PELV (ge-
maf EN 50178) ist hierbei zu beriicksichtigen.

Die angegebenen Adernfarben gelten bei Verwendung eines der von
SCHMIDTP® lieferbaren Anschlusskabel.

>

1 Ohne Signalstrom von Impulsausgang 2 (Relais).
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Pin |Bezeichnung |Funktion Aderfarbe
1 |Impuls1 Ausgangssignal: Flow / Volumen (digital: PNP)? | WeiR (WH)
2 |Usg Betriebsspannung: 24 Vpc + 20 % Braun (BN)
3 |Analog Twm Ausgangssignal: Mediumstemperatur (Auto-U/I) | Griin  (GN)
4 | Analog wy Ausgangssignal: Flow (Auto-U/1) Gelb (YE)
5 |AGND Bezugspotenzial fiir Analogausgénge Grau (GY)
6 |Impuls 2 Ausgangssignal: Flow / Volumen (digital: Relais)® | Rosa (PK)
7 |GND Betriebsspannung: Masse Blau (BU)
8 |Impuls 2 Ausgangssignal: Flow / Volumen (digital: Relais)® |Rot  (RD)

Tabelle 1

Die Burden der Analogausgénge sollten gegen AGND geschaltet werden,
um Fehler durch einen Masseoffset in der GND-Leitung zu vermeiden.
Jeder Analogausgang wechselt automatisch in Abhéngigkeit von dem an-
geschlossenen Burdenwert R. zwischen dem Betrieb als Spannungs-
schnittstelle ,U“ (0...10 V) und Stromschnittstelle ,I* (4 ... 20 mA) um.
Die Umschaltschwelle liegt bei einer Messbiurde von RL = 500 ... 550 Q
(Hysterese = 50 Q), die maximale Lastkapazitat betragt 10 nF.

Fur den sicheren Betrieb im Spannungsmodus wird eine minimale Burde
von 10 kQ empfohlen.

5 Inbetriebnahme

Die gultigen Messbereiche und die Konfiguration der Signalausgange sind
auf dem Typenschild angegeben.

Nach Anlegen der Versorgungsspannung signalisiert der Sensor die Initia-
lisierung des Messbetriebs mit allen 4 LEDs (Sequenz: rot, orange, grin).
Die Ausgangssignale nehmen zunéchst einen héheren Wert ein und pen-
deln sich nach etwa 10 s auf den korrekten Messwert ein.

Rot blinkende LEDs deuten auf einen Fehler hin. Eine genaue Fehlerbe-
schreibung sind der allgemeinen Gebrauchsanweisung (535084.02, Seite
25) zu entnehmen.

6 Volumenstromberechnung

SCHMIDT Technology stellt fiir die Berechnung der Stromungsge-
schwindigkeit oder des Volumenstroms in (kreisrunden) Rohren oder
(rechteckigen) Schachten fur die verschiedenen Sensortypen einen ,Stro-
mungsrechner* auf seiner Homepage zur Verfligung:

www.schmidttechnology.de

2 Highsidetreiber (galanisch nicht entkoppelt; strombegrenzt 100 mA; Birde gegen GND)
3 Galvanisch entkoppelt (max. 30 VDC / 21 VAC / 50 mA)
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